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MATERIA    Sistemi Automatici 

Classe      4a Sez. B1 

Docente teorico    Prof. Salvatore Attanasio  

Docente tecnico pratico Prof. Genoveffa Marisa Bufano  

PPRROOGGRRAAMMMMAA  DDIIDDAATTTTIICCOO  

Per gran parte dell’anno scolastico non c’è stato l’insegnante tecnico pratico. Le 

attività di laboratorio sono state portate avanti dal docente teorico. 

 

RISPOSTA NEL DOMINIO DEL TEMPO 

• Concetti introduttivi 

• Trasformate funzionali 

• Trasformata di Laplace 

• Principali proprietà e applicazioni 

• Scomposizione in fratti semplici 

• Forme fattorizzate delle f.d.t. 

• Risposta di un sistema alle sollecitazioni 

• Considerazioni sulla stabilità 

CONTROLLORI LOGICI PROGRAMMABILI 

• Concetti introduttivi e classificazione 

• Architettura 

• Unità centrale di processo 

• Memorie 

• Moduli I/O 

• Moduli funzionali 

• Alimentazione 

• Sicurezza, normativa e caratteristiche tecniche 

• Hardware del PLC con riferimento a S7-1200 

• Principio di funzionamento di un PLC 

✓ Come viene comandato il processo da un PLC 

✓ Da dove riceve le informazioni il PLC 

✓ Contatti normalmente aperti e normalmente chiusi 

✓ Indirizzi degli ingressi e delle uscite nel PLC S7-1200 

✓ Rappresentazione del programma 

▪ Linguaggi  

▪ Rappresentazione del programma in LADDER 



  

 

  

IISSTTIITTUUTTOO  TTEECCNNIICCOO  IINNDDUUSSTTRRIIAALLEE    ““PP..HHEENNSSEEMMBBEERRGGEERR”” 
 
 

▪ Area Merker 

▪ Combinazione logica AND 

▪ Combinazione logica OR 

▪ Istruzione SET e RESET 

▪ Funzione logica AND e OR 

▪ Controllo livello di un serbatoio 

▪ Definizione ingressi e uscite (I/O) 

RISPOSTA NEL DOMINIO DELLA FREQUENZA 

• Concetti introduttivi 

• F.d.t. in regime sinusoidale 

• Forme fattorizzate della f.d.t. 

• Funzioni elementari 

• Diagrammi di Bode 

• Rappresentazione di funzioni elementari e complesse 

LEZIONI EFFETTUATE IN MODALITÀ DAD (Didattica a Distanza) 
• Diagrammi di Nyquist 

• Considerazioni sui sistemi retroazionati 

• Criterio di stabilità di Bode 

• Criterio di stabilità di Nyquist 

AUTOMAZIONE INDUSTRIALE 
• Concetti introduttivi 

• Impianti per l’automazione industriale 

• Logiche di controllo 

LABORATORIO 

• Linguaggio C 

• Ambiente di sviluppo Dev-C 

• Primo programma in C 

✓ Somma di due numeri 

✓ Precedente e successivo 

✓ Media tra due numeri 

✓ Semplice calcolatrice 

✓ Calcolo di aree 

• Scelte ed alternative 

✓ Segno del numero 

✓ Valore assoluto 

✓ Controlla A e B 

✓ Classificazione del triangolo 

✓ Equazione di primo grado 

✓ Stampa dei mesi 

✓ Semplice calcolatrice 

✓ Calcolo del massimo 

✓ Calcolo del massimo a 3 

✓ Equazione di secondo grado 

• Cicli ed iterazioni 



  

 

  

IISSTTIITTUUTTOO  TTEECCNNIICCOO  IINNDDUUSSTTRRIIAALLEE    ““PP..HHEENNSSEEMMBBEERRGGEERR”” 
 
 

✓ Conversione binario-decimale 

✓ Media dei numeri 

✓ Massimo e minimo 

✓ Quadrati perfetti 

AMBIENTE DI PROGRAMMAZIONE TIA PORTAL 

• Programmazione di base del TIA Portal 

• Apertura programma 

• Operazioni preliminari per creare un nuovo progetto 

• Panoramica di alcune funzioni 

• Esecuzione di un programma esempio 

• Caricamento del progetto nel PLC 

• Attivazione del programma 

• Relé interni “Merker” 

• Inserire un contatto “NO” che servirà ad attivare il Merker 

• Inserire un contatto “NC” che servirà a disattivare il Merker 

• Nominare le variabili 

• Inserire una bobina e assegnare l’indirizzo “M0.0” 

• Nominare la variabile “Appoggio” 

• Inserire il contatto di “autoritenuta” relativo al Merker M0.0 

• Creare i segmenti richiesti utilizzando i contatti del Merker M0.0 

• Temporizzatori 

• Applicazioni dei PLC: 

• Progettazione di un sistema di allarme casa 

LEZIONI EFFETTUATE IN MODALITÀ DAD (Didattica a Distanza) 
• Relazioni: 

✓ Progettazione di un sistema di trasporto di un carrello 

✓ Progettazione di un sistema di lasciapassare per autoveicoli 

 
Monza, 28/05/2020 

 

Studenti Docenti 

Berton Federico Prof. Salvatore Attanasio 

____________________________ _____________________________ 

Confalonieri Samuele Prof.ssa Genoveffa Marisa Bufano 

____________________________ _____________________________ 

Per presa visione ed accettazione: 

Genoveffa Marisa Bufano 

gio 28/05/2020 13:44 

A: 
Attanasio Salvatore;  

Salve, 



  

 

  

IISSTTIITTUUTTOO  TTEECCNNIICCOO  IINNDDUUSSTTRRIIAALLEE    ““PP..HHEENNSSEEMMBBEERRGGEERR”” 
 
 

in riferimento alla relazione finale della classe  4B1,  riferisco di trovarmi in accordo con quanto 
scritto. 
In fede 
Prof.ssa Genoveffa Marisa Bufano 
 

 

Samuele Confalonieri <confalonierisamuele880@gmail.com> 

ven 29/05/2020 20:41 

A: 
Attanasio Salvatore;  

Il programma presentato in collegamento attraverso meet risulta coerente con quello svolto in classe. 
Buona serata, 
Confalonieri Samuele  
 

 

Federico Berton <bertonfederico2002@gmail.com> 

sab 30/05/2020 11:48 

A: 
Attanasio Salvatore;  

Il programma presentato in collegamento attraverso Google meet 

risulta coerente con quello svolto in classe  

Berton Federico  

(Il rappresentante di classe) 

  


